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Vision general

Capitulo 1: Primeros pasos
Este capitulo describe los paneles frontal y trasero, la interfaz de usuario y notas para el primer uso
del dispositivo.

Capitulo 2: Funciones del panel frontal y trasero
Este capitulo describe las funciones del teclado del panel frontal e introduce las funciones de men
de cada tecla en detalle.

Capitulo 3: Control remoto
Este capitulo describe los modos de control remoto del dispositivo.

Capitulo 4: Apéndice
Este capitulo proporciona la lista de accesorios e informacion de servicio y soporte del dispositivo.



1. Precauciones de seqguridad

Este producto cumple con los requisitos de las siguientes Directivas de la Comunidad
Europea:2004/108/EC (Compatibilidad electromagnética) y 2006/95/EC (Bajo voltaje) enmendada por
2004/22/EC (Marcado CE).

Para garantizar el funcionamiento del equipo y eliminar el peligro de dafios serios causados por
cortocircuitos (arcos eléctricos), se deben respetar las siguientes precauciones.

Los dafios resultantes de fallos causados por no respetar estas precauciones de seguridad estan
exentos de cualquier reclamacién legal cualquiera que sea ésta.

Antes de usar este dispositivo, lea las siguientes precauciones de seguridad para evitar lesiones y
prevenir dafios a este producto o a cualquier otro que se conecte. Para un manejo seguro, asegurese
de usa este dispositivo de acuerdo con las normas.

e Use cables de alimentacién adecuados.

Solamente se permite el uso de cables de alimentacién reconocidos por el pais donde se va a
utilizar este dispositivo.

e Conexion a tierra fiable
Este dispositivo estd conectado a tierra mediante el cable de tierra del cable de alimentacion. Para
evitar descargas eléctricas, antes de conectar cualquier terminal de entrada o salida del producto,
asegurese de que la conexién es fiable entre el terminal de tierra del cable de alimentacién de
este producto y el terminal de tierra.

e Compruebe la clasificacion de todos los terminales
Compruebe las clasificaciones y marcas sobre el dispositivo para evitar el impacto del fuego y
corriente excesiva. Consulte el manual para mas informacidon sobre clasificaciones antes de
cualquier conexion.

e Proteccion contra sobretension
Asegurese de que no haya exceso de tensién (como tension causada por rayos u otras grandes
tensiones) que afecte al dispositivo. De lo contrario, el usuario puede tener riesgo de descarga
eléctrica.

e No use el dispositivo sin la cubierta.

No use el analizador de espectro sin la cubierta o los paneles.
e Use el fusible adecuado.
Solamente se permite el uso del tipo de fusible especificado por el dispositivo.

e No exponga el circuito.

No toque los conectores expuestos y componentes cuando el dispositivo tenga alimentacion.

e No use el dispositivo si sospecha que tiene fallos.

e Sisospecha que el dispositivo tiene algun tipo de fallo, contacte con personal de mantenimiento
autorizado por PEAKTECH para su comprobacion. Cualquier mantenimiento, ajuste o
sustitucion de partes se debe realizar por personal de mantenimiento autorizado por PeakTech®.

¢ Mantenga una ventilacion adecuada.

Intente asegurar una buena ventilacién, ya que una mala ventilacidon causara un aumento de la
temperatura que puede causar dafios al dispositivo. Mantenga una buena ventilacién cuando use
el dispositivo, compruebe las rejillas y ventilador de forma regular.



e Entorno de funcionamiento
Para evitar cortocircuitos internos o descargas eléctricas, no use este dispositivo en entornos
himedos.
No use el dispositivo en entornos potenciales de explosion. Para evitar dafios al equipo o lesiones
personales, no use el dispositivo en entornos potenciales de explosion

e Limpioy seco
Mantenga la superficie del dispositivo limpia y seca para evitar que el polvo o humedad del aire
afecte al rendimiento del dispositivo.

e Proteccidn electrostatica
Si la interfaz tiene electricidad estatica, puede causar dafios al dispositivo, por lo que debe usar
el dispositivo cuanto le sea posible en &reas antiestaticas para evitar la electricidad estatica
cuando trabaje con el dispositivo. Conecte a tierra brevemente los conductores internos y externos
de la interfaz antes de conectar el cable al dispositivo.

e Manejo
Para evitar que el dispositivo se le resbale durante su uso, lo cual puede dafiar el teclado, perilla
o interfaces y otras partes del panel, preste atencién a la seguridad durante su uso.

1.1. Términos v simbolos de seqguridad
Términos en este manual. Los siguientes términos pueden aparecer en este manual:

Precaucion
Indica las condiciones y comportamientos que pueden causar dafios al dispositivo o pérdida de
datos.

jAdvertencia!
Indica las condiciones y comportamientos que puede poner en peligro la vida y seguridad de los
operarios.

1.2. Simbolos de seguridad sobre el producto
Los siguientes términos pueden aparecer sobre este producto:
— jPeligro!
Indica riesgo inmediato de lesion al llevar a cabo esa operacion.
— jAdvertencia!
Indica un dafio probable a este u otros dispositivos conectados al llevar a cabo esa operacion.
— jPrecaucion!
Indica un riesgo potencia al llevar a cabo esa operacion.

Los siguientes simbolos pueden aparecer sobre el producto:

A A & 4 =+

Hazardous voltage Refer to manual  Protective earth terménal  Chassis ground  Test ground



1.3. Mantenimiento y limpieza

Mantenimiento:
No exponga el dispositivo directamente a la luz del sol durante un periodo prolongado.

Limpieza:
Limpie regularmente el dispositivo de acuerdo con el estado de uso:
Realice los siguientes pasos:

1. Para evitar una descarga eléctrica, desconecte la alimentacién antes de realizar la limpieza.

2. Limpie el polvo sobre la superficie del dispositivo con un pafio suave y himedo, pero muy
escurrido (use detergente suave o agua, pero no disolvente, ya que puede dafiar la etiqueta de
identificacién o partes de plastico). Evite los arafiazos en el protector LCD cuando limpie la
pantalla LCD.

A Precaucion: Evite que cualquier liquido corrosivo manche el dispositivo para evitar dafios.
A Advertencia: Para evitar descargas eléctricas o cortocircuitos, asegurese de que el dispositivo
esta completamente seco antes de volver a usarlo.
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2. Breve introduccion del Analizador de Espectro Digital

Los modelos PeakTech® 4130 / 4135 / 4140 son analizadores de espectro con disefio compacto,
manejo sencillo, gran relacién calidad-precio y varias funciones. Disponen de una disposicién de
teclado facil de usar, pantalla LCD de alta definicién y varias interfaces de comunicaciéon remota.
Tienen una amplia variedad de campos de aplicacién que incluyen educacion cientifica, empresas | +
D, produccién industrial, etc.

Caracteristicas principales:
e Rango de frecuencia: 9 kHz a 3.0 GHz (P4140)
2.2 GHz (P4135)
1.5 GHz (P4130)
e Lectura del nivel de ruido medio (DANL)-135 dBm (Valor tipico)
Ruido de fase: -80 dBc/Hz (offset 10 kHz)
Precisién de amplitud completa: +1.0 dB
Ancho de banda de resolucién (RBW): 10 Hz
Varias funciones de medicién y funcion de ajuste automético.
Lectura de ventana multiple, medicidn precisa.
Equipado con preamplificador y funciéon de demodulacion AM/FM.
Oscilador de alta estabilidad.
Pantalla de 7” de alta definicion (800x480 pixeles), la interfaz de imagen es simple y clara, lo cual
hace sencillo su uso.
Equipado con varias interfaces como LAN, USB Host, dispositivo USB, RS232
e Disefio compacto con un peso de, solamente, 6 kg.

Descripcion del formato de este manual:

1. Teclas:
En este manual, las teclas se muestran en encuadradas en negrita para indicar una tecla del panel
frontal. Por ejemplo, indica la tecla FREQ.

2. Menu:
En este manual, las teclas virtuales en pantalla se muestran con fondo gris para indicar un menda.
Por ejemplo, “center frequency” indica la opcién de menu de frecuencia central tras pulsar la tecla
FREQ.

3. Conectores:
En este manual, se usan corchetes para indicar un conector del panel frontal o trasero. Por ejemplo:
[GEN OUTPUT 50Q].

4. Pasos para ejecucion de funciones:
En este manual se usa una flecha “>” para indicar el siguiente paso.

Por ejemplo: FREQ| ->center frequency-> indica que pulse la tecla de funcion FREQ| de la parte
frontal del panel y, luego, pulse “center frequency” para ir al submenu “Center Frequency”.



Capitulo 1: Primeros pasos

Este capitulo describe los paneles frontal y trasero, la interfaz de usuario y notas para el
primer uso del dispositivo.

Los contenidos de este capitulo son los siguientes:
Inspecciodn inicial.

Vista general y dimensiones.

Panel frontal.

Panel trasero.

Ajuste de pardmetros.



Inspeccion inicial

1. Inspeccione el paguete de transporte

Compruebe el paquete de transporte y verifique si su contenido estd completo. Guarde el
paquete del dispositivo y su empaquetado hasta que realice la comprobacion del dispositivo.

2. Inspeccione el dispositivo

Inspeccione detenidamente el dispositivo, si su contenido no estd completo, o el dispositivo no

pasa la comprobacion de rendimiento, contacte con su distribuidor o fabricante.

3. Compruebe los accesorios

Compruebe los accesorios de acuerdo con la lista de embalaje. Si hay algin tipo de dafio
o pérdida, contacte con su distribuidor de PeakTech.

Vista general y dimensiones:
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Vista frontal



Preparacion para su uso

Ajuste el soporte del dispositivo

Abra las patas del dispositivo como soporte, de manera que se incline hacia arriba antes de su uso, lo
cual hara que la siguiente operacion y observaciéon sea mas sencilla. Cuando el dispositivo no esté en
uso, el usuario puede cerrar las patas del soporte para facilitar su colocacion o retirada.

Encendido del dispositivo

Conecte el dispositivo a alimentacién CA con el cable de alimentacién de los accesorios. Consulte la
introduccién sobre los requisitos de tension y frecuencia de la alimentacién CA en la seccion “Panel
trasero”.

Comprobacion de arranque

Conecte el cable de alimentacién de forma adecuada y pulse el interruptor de encendido en la
parte frontal para encender el dispositivo. La pantalla de arranque mostrara la informacion del proceso
de inicializacién y, luego, se mostrara una curva de barrido al final.

Realizacion de calibracion automética

Realice una calibracion automatica tras el arranque. Pulse ->Calibration-> Immediate calibration
para procesar una calibracion automatica del sistema con la fuente de calibracion interna del

sistema.

Panel frontal

@

NPUT 50 0

nae «,g SOV DT
1A

@ Pantalla @ Perilla ®) Teclas de funcién @ Teclado numérico ® Entrada RF
® Teclas de direccién (@) Teclas de menu de software/ment de control ® USB Host
@ Interruptor de encendido

Teclas de funcién del panel frontal:

Syslem ‘
Setup |
er
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Tabla 1-2 Descripcion de las teclas de funcién del panel frontal

Tecla funcién

Descripcion de la funcién

Ajuste de la informacion de la frecuencia central, frecuencia de inicio y
frecuencia final, etc.

Ajuste del rango de frecuencia de barrido.

Ajuste de pardmetros como nivel de referencia, atenuador RF, escala,
unidades del eje Y, etc. Ajuste de offset de nivel, el mezclador mas grande e
impedancia de entrada. Se usa para realizar una calibracion automatica,
rango automatico y activar el preamplificador.

Ajuste el ancho de banda de resolucion (RBW), ancho de banda de video
(VBW) y relacion V/R.

Ajuste de parametros como tiempo de barrido, modo, etc.

Ajuste de la informacion sobre el disparo.

Ajuste de disparo unico (single) del dispositivo.

Ajuste de la informacion sobre la visualizacion en pantalla.

Auto Tune

Sintonizacién automatica del rango de frecuencia completo

Marker

Lectura de amplitud, frecuencia o tiempo de barrido, etc., de cada punto en la
linea mediante el marcador.

Marker—>|

Ajuste de otros pardmetros del dispositivo con el valor actual del marcador.

—

req Coun

Ajuste de pardmetros como recuento de frecuencia, resolucion, etc.

eak Search

Abre el menu de ajuste de la busqueda de picos y ejecuta la funcién de
busqueda de picos de forma simultanea.

Funcion de configuracion de demodulacion **

Meas

Seleccién y control de la funcién de medicién **.

Ajuste de la informacion sobre la calibracién automética del dispositivo.

Ajustes de los parametros de la linea

etector

Ajuste del modo de deteccién del detector.

EIE si1iall &l |ls = =] |m
® o ol ||l& ) 4 |12 O
o

stem Setup

Ajuste de los parametros del sistema.

Triger|

Ajuste de la informacion sobre disparo.

Funcién de guardado y lectura de archivos.

iﬂ
312
o || Lo

Recuperacién de datos almacenados e informacion.

1Y)
=
D
(2]
@D
—

Reseteo del sistema al estado original de fabrica o estado definido por el
usuario.
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Este puerto proporciona sefial de salida de video VGA. Conecte esta interfaz con cable VGA.

Panel trasero

2. Puerto RS-232
Este puerto proporciona sefial de salida de datos. Conecte esta interfaz con cable RS-232.

3. TRIGGER IN
Cuando el dispositivo esta en modo de disparo externo, este conector recibe una sefial de disparo
externa. La sefial externa de disparo se introduce en el dispositivo a través del cable BNC.

4.10MHz IN/OUT
Produce una entrada/salida de referencia a través del cable BNC.

5. Conector de alimentacion CA
Las especificaciones de alimentacion CA que este dispositivo soporta son: 100V - 240 V, 45 Hz - 440
Hz

6. Dispositivo USB
El analizador de espectro se puede conectar un dispositivo USB como dispositivo esclavo.

7. LAN
Esta interfaz se usa para conectar el dispositivo a LAN para control remoto.



Ajuste de parametros

Se usa para la introduccion de parametros con el teclado numérico, perilla o las teclas de direccion.
Esta seccion muestra tres formas de ajustar los parametros con un ejemplo (ajuste de la frecuencia
central a 1500 MHz).

1. Mediante el teclado numérico
1) Pulse > Center frequency.
2) Use el teclado numérico para introducir el valor “750”.
3) Seleccione la unida deseada “Mhz” en el mend emergente de unidad.

2. Mediante la perilla
En el estado de parametros editables, gire la perilla en sentido horario para aumentar, o en sentido
antihorario para disminuir, los parametros en pasos especificados.
1) Pulse >Center frequency;
2) Use la perilla para obtener el valor deseado para el parametro (750 MHz).

3. Mediante las teclas de direccion
En el estado de pardmetros editables, las teclas de direccién se pueden usar para el incremento
progresivo, o la disminucion del valor del pardmetro de acuerdo con un cierto paso.

1) Pulse FREQ |> Center frequency;

2) Pulse la tecla de direccion arriba/abajo para obtener el valor del parametro deseado (750 MHz).
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Capitulo 2: Funciones basicas

Los contenidos de este capitulo son los siguientes:

Ajustes basicos.

Ajustes de barrido y funcién.

Ajustes de medicion.

Uso y ajustes de funcién del marcador.
Acceso directo.

Ajustes del sistema.
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3. Ajustes basicos

3.1 FREQ

Ajuste de los parametros de frecuencia del dispositivo. El dispositivo barre dentro de un rango

especifico y el barrido comienza cuando cambia este parametro.

El rango de frecuencia del canal actual se puede expresar mediante cualquiera de los dos grupos de

parametros: Frecuencia de inicio/Frecuencia de parada (fsar/fsop) , 0 frecuencial/intervalo central
(feenter/fspan ) . Si cualquiera de ellos se configura, los otros tres parametros se cambiaran en

consecuencia para asegurar su relacion de acoplamiento.

feenter= (fstart'fstop) 12
fspan = fstop - fstart

3.2 Center Frequency

Activa la funcién de frecuencia central para permitir que una frecuencia mostrada en el centro se
seleccione. Al pulsar, el modo de frecuencia cambia entre frecuencia/intervalo central para la entrada.
En este modo, los parametros que especifique se muestran en la parte inferior derecha e izquierda de
la cuadricula.

Puntos clave:

e Lasfrecuencias de inicio y parada varian con la frecuencia central cuando el intervalo es constante.

* El cambio de la frecuencia central cambia horizontalmente el canal de barrido actual y el ajuste
esta limitado por el rango especificado en la ficha técnica.

* En el modo “Zero Span” (intervalo cero), la frecuencia de inicio, parada y central son siempre
iguales.

*  Elusuario puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccién.

Tabla 2-1 Frecuencia central

Parédmetro Descripcién

Por defecto 0.75GHz (P4130-1)

1.1GHz (P4135-1)

1.5GHz (P4140-1)

Rango OHz ~ 1.5GHz (P4130-1)

OHz ~ 2.2GHz (P4135-1)

OHz ~ 3.0GHz (P4140-1)
Unidad GHz, MHz, kHz, Hz

Perilla Intervalo>0, paso=intervalo/200
Intervalo=0, paso=RBW/100, Min=1 Hz
Teclas de direccién Paso CF
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3.3 Start Freg



Ajuste la frecuencia de inicio del canal actual, mostrado en la escala izquierda. Al pulsar, el modo de
frecuencia cambia entre frecuencia de inicio/frecuencia de parada para la entrada. En este modo, los
parametros que especifique se muestran siempre en la parte inferior izquierda y derecha de la
cuadricula.

Puntos clave:

e Elintervalo y la frecuencia central cambian de forma automatica de acuerdo con la frecuencia de
inicio. El cambio del intervalo tiene influencia sobre otros parametros del sistema. Para mas
detalles, consulte el apartado “Span”.

* En el modo “Zero Span” (intervalo cero), la frecuencia de inicio, parada y central son siempre
iguales.

¢ El usuario puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccion.

Tabla 2-2 Frecuencia de inicio

Parametro Descripcién
Por defecto 0 GHz
Rango 0 Hz ~ 1.5GHz (P4130-1)

0 Hz ~ 2.2GHz (P4135-1)
0 Hz ~ 3.0GHz (P4140-1)

Unidad GHz, MHz, kHz, Hz
Perilla Intervalo >0, paso = intervalo /200
Intervalo =0, paso =RBW/100, Min.=1 Hz
Teclas de direccion Paso CF
3.4 Stop Freqg

Ajuste la frecuencia de parada del canal actual, mostrado en la escala derecha. Al pulsar, el modo de

frecuencia cambia entre frecuencia de inicio/frecuencia de parada para la entrada. En este modo, los

pardmetros que especifigue se muestran siempre en la parte inferior izquierda y derecha de la
cuadricula.

Puntos clave:

e Elintervalo y la frecuencia central cambian de forma automatica de acuerdo con la frecuencia de
parada. El cambio del intervalo tiene influencia sobre otros parametros del sistema. Para mas
detalles, consulte el apartado “Span”.

e El usuario puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccion.

Tabla 2-3 Frecuencia de parada

Pardmetro Descripcién

Por defecto 1.5 GHz (P4130-1)

2.2 GHz (P4135-1)

3.0 GHz (P4140-1)

Rango* OHz ~ 1.5GHz (P4130-1)

OHz ~ 2.2GHz (P4135-1)

OHz ~ 3.0GHz (P4140-1)

Unidad GHz, MHz, kHz, Hz

Perilla Intervalo >0, paso = intervalo /200
Intervalo =0, paso =RBW/100, Min.=1 Hz
Teclas de direccién Paso CF




*Nota: Elrango es de 100 Hz a 3.0GHz en “Not-Zero Span” (intervalo distinto de cero).
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3.5 CF Step

Ajuste del paso CF. El usuario puede modificar la frecuencia central en un paso fijo que cambia de

forma continua el canal a medir.

Puntos clave:

e El ajuste para el paso CF puede ser “Manual”’ o “Auto”. En modo “Auto”, el paso CF es 1/10 del
intervalo para intervalo distinto de cero e iguala el RBW para intervalo cero. En modo “Manual’, el
usuario puede introducir datos con el teclado numérico.

e Tras el ajuste del paso CF adecuado y la frecuencia central, el usuario puede cambiar el canal
medido con el paso especifico con las teclas de direccién arriba/abajo para barrer los canales
adyacentes.

*  Puede modificar estos pardmetros con las teclas numéricas, perilla, o teclas de direccién.

Tabla 2-4 Paso CF

Parametro Descripcion

Por defecto 150MHz (P4130-1)
220MHz (P4135-1)
300MHz (P4140-1)
Rango 1 Hz ~1.5GHz (P4130-1)
1 Hz ~ 2.2GHz (P4135-1)
1 Hz ~ 3.0GHz (P4140-1)

Unidad GHz, MHz, kHz, Hz

Perilla Intervalo >0, paso = intervalo /200
Intervalo =0, paso =VBW/100, Min.=1 Hz

Teclas de direccion En secuencia 1-2-5

3.6 Signal Track

Activa o desactiva la funcion de seguimiento de sefial. Detecta sefiales con frecuencias inestables e
inferiores a variaciones transitorias de 3dB en amplitud mediante la colocacién del marcador 1
(consulte el apartado “Medicion de marcador”) para la sefial medida para seguir la variaciéon
continuamente. Progreso de pista de sefial (ilustracion 2-1):



Execute a Sweep

Exist Active

Marker?

y

Search Peak and
Marker

Search and Mark the
Freguency Point (variation

<-3dB) Near the Marker

}

Set Marker Frequency

to Center Freg

Execute the
Next Sweep

lustracién 2-1
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Puntos clave:

Cuando el seguimiento de sefial esté activado, el icono ST se mostrara a la izquierda de la pantalla.
Si existe un marcador activo cuando el seguimiento de sefial esté activado, el dispositivo buscara
y marcara el punto (con una variacién en amplitud no superior a 3dB) cerca del marcador. Ajusta
la frecuencia de este punto como la frecuencia central y retiene la sefial en el centro de la pantalla.
Si no hay marcador activo cuando el seguimiento de sefial esté activado, el marcador 1 se activa
y ejecuta una busqueda de pico. Ajusta la frecuencia de pico actual como frecuencia central y

retiene la sefial en el centro de la pantalla.

En barrido continuo, el sistema sigue continuamente. En barrido Unico, solo sigue una sefial. En

intervalo cero, el seguimiento de sefial no es valido.
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4. SPAN (Intervalo)

Ajuste del intervalo del dispositivo. El parametro de frecuencia varia con el intervalo. Una vez cambie
el intervalo, el barrido se reiniciara.

4.1 Span
Ajuste del rango de frecuencia del canal actual. Al pulsar, el modo de frecuencia cambia entre “Center

Freqg/Span” para la entrada y la frecuencia central y el intervalo se mostraran en la parte inferior
izquierda y derecha de la cuadricula.

Puntos clave:

* Lafrecuencia de inicio/parada varia con el cambio de intervalo de forma automética.
En modo de intervalo manual, el minimo se puede establecer en 100Hz (la Unica forma para
intervalo cero es pulsar la opcién de menu Zero Span), el maximo se describe en el apartado
“Especificaciones”, el dispositivo entra en modo intervalo completo cuando seleccione el ajuste
maximo.

*  En modo de intervalo distinto de cero (non-zero span), el paso CF y RBW cambia con el intervalo
cuando estan en modo “Auto” y el cambio del RGW influenciara al VBW (en modo Auto),

e Cualquier cambio entre Span, RBW y VBW influenciara el tiempo de barrido.

*  Enmodo de intervalo distinto de cero (non-zero span), alguna funcién no es valida como el disparo
por “Video” (Video Trigger) y lectura “1/Atime”.

*  Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccion.

Tabla 2-5 Span

Parametro Descripcién

Por defecto 1.5 GHz (P4130-1)

2.2 GHz (P4135-1)

3.0 GHz (P4140-1)
Rango* OHz ~ 1.5GHz (P4130-1)
OHz ~ 2.2GHz (P4135-1)
OHz ~ 3.0GHz (P4140-1)
Unidad GHz, MHz, kHz, Hz
Perilla intervalo/200, Min.=1 Hz
Teclas de direccion En secuencia 1-2-5




*Nota: 0 Hz solamente disponible en intervalo cero.

4.2 Full Span
Ajusta el intervalo del dispositivo al maximo.

4.3 Zero Span

Ajuste del intervalo del dispositivo a OHz. En este caso, la frecuencia de paraday la frecuencia de inicio
soniguales a la frecuencia central, el eje horizontal muestra el tiempo. El dispositivo esta aqui midiendo
las caracteristicas del dominio de tiempo de la amplitud donde esta el punto de frecuencia.

Puntos clave:

* En modo intervalo cero, el dispositivo muestra las caracteristicas del dominio de tiempo del
componente de frecuencia fijo, el cual tiene muchas diferencias con el modo distinto de cero (hon-
zero mode), y las funciones siguientes son validas en modo de intervalo cero.

* FREQ: Seguimiento de sefal.

e Marker->: “Mkr->CF”, “Mkr->Step”, “Mkr ->Start”, “Mkr ->Stop”, “MkrA->CF” y “MkrA->Span”.

*  Marker: Lectura “Frequency”, “Period” y “1/Atime” (valido en el tipo de marcador Delta).

e TG : Barrido de potencia.
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4.4 Last Span
Ajusta el intervalo del dispositivo a la configuracion previa.

4.5 AMPT
Activa el nivel de referencia y entra en el menu de amplitud. Mediante estos parametros, la sefial
comprobada se puede mostrar en una vision éptima con el error mas bajo.

4.6 Auto Scale

Para establecer la resolucién més alta para el eje X de la pantalla actual en una condicion tal que la
sefial se pueda mostrar de forma complete. Un nivel de referencia se ajusta de forma automética y
asegura el pico de la sefal siempre en la parte superior de la cuadricula para obtener la mejor
visualizacion de la linea.

“Cen Span
R EW 30000 iz ST

Ilustacién 2-2 Antes de “Auto Scale”

i "
rEW Ve swi

llustracion 2-3 Tras “Auto Scale




4.7 Ref Level

Establece el nivel de referencia. Se muestra en la escala superior como potencia de amplitud o tension.
Cuando cambia el nivel de referencia, el nivel de amplitud absoluta cambiard en consecuencia (parte
superior izquierda de la cuadricula).

Puntos clave:

El nivel de referencia maximo se ve afectado por la combinacion del nivel maximo de mezcla,
atenuacion de amplitud y preamplificador. Cuando lo establezca, la atenuacién de entrada se
ajusta en un nivel maximo de mezcla constante, cumpliendo:

L

e —App +py, =1L . . .
Ref RFE PA mix Lref, @ R, @ Pa Y Lmix muestran el nivel de referencia, atenuacion

de entrada y nivel maximo de mezcla.

Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direcciéon. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.
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Tabla 2-6 Nivel de referencia
Parametro Descripcién
Por defecto 0dBm
Rango -100 dBm ~ 30 dBm
Unidad dBm, -dBm, mV, uV
Perilla En modo escala Log, paso=escala/10

En modo escala Lin, paso=0.1 dBm
En modo escala Log, paso=escala
En modo escala Lin, paso=1 dBm

Teclas de direccion

4.8 Input Atten

Ajuste de la atenuacion frontal de la entrada RF para permitir que las grandes sefiales (o las pequefias)
pases desde el mezclador con distorsién baja (o ruido bajo).

Puntos clave:

Cuando “preamplify” esta activado, el limite alto para la atenuacion de entrada se puede
establecer en 30dB. Puede ajustar el nivel de referencia para asegurar la formula anterior en “2-
3"

Puede modificar este parametro con el teclado numeérico, perilla y teclas de direccién. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.

Tabla 2-7 Atenuacién de entrada

Parametro Descripcién
Por defecto 10dB

Rango 0dB ~50dB
Unidad dB

Perilla 5dB

Teclas de direccion 5dB




4.9 Scale/Div

Solo en modo “Log scale”, ajusta las unidades logaritmicas y el valor de escala por divisién de
cuadricula vertical en pantalla.

Puntos clave:
* Mediante el cambio de escala, se ajusta el rango de amplitud mostrado
El rango de amplitud se puede mostrar:
Min: Nivel de referencia — 10 x escala.
Méx: Nivel de referencia.
e  Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccion. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.
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Tabla 2-8 Escala
Parametro Descripcién
Por defecto 10dB
Rango 0.1dB~20dB
Unidad dB
Perilla Escala=1, paso=1 dB
Escala<l, paso=0.1 dB
Teclas de direccion En secuencia 1-2-5

4.10 Scale Type

Ajuste del tipo de escala del eje Y para “Lin” o “Log”. Por defecto es “Log”.

Puntos clave:

* En la escala de tipo “Log”, el eje Y muestra la coordenada logaritmica, la cuadricula superior
muestra el nivel de referencia, y el tamafio de cuadricula es igual al valor de escala. La unidad del
eje Y cambiara a “dBm” por defecto cuando el tipo de escala cambie de “Lin” a “Log”.

* Enlaescala de tipo “Lin”, el eje Y muestra la coordenada lineal, la cuadricula superior muestra el
nivel de referencia y la inferior es 0V, el tamafio de cuadricula es el 10% del nivel de referencia y
el ajuste de escala no es valido. La unidad del eje Y cambiara a “Volts” por defecto cuando el tipo
de escala cambie de “Log” a “Lin”.

e  Eltipo de escala no afectara la unidad del eje Y.

4.11 Y-axis Units

Ajuste de la unidad del eje Y a “dBm”, “dBmV”, “dBuV”, “Volts” o “Watts”.
“dBm”, “dBmV”, “dBuV” son unidades para la escala logaritmica, pero “Volts” y “Watts” son unidades
para la escala lineal. Por defecto, la unidad es “dBm”.

4.12 Ref Offset

Asigna un offset al nivel de referencia para compensar ganancias o pérdidas generadas entre el



dispositivo medido y el analizador. Luego, el nivel de la entrada del transformador de amplitud externa
se puede tomar como referencia para el nivel de sefal medida.

Puntos clave:

¢ El cambio de este parametro no cambiara la posicion de la curva en pantalla, pero cambiara la
lectura del nivel de referencia y amplitud de marcador.

¢ Puede modificar este parametro con el teclado numérico. Para mas detalles, consulte el apartado
“Ajuste de parametros”.

Tabla 2-9 Offset del nivel de referencia

Parametro Descripcion

Por defecto 0dB

Rango -300 dB ~ 300 dB
Unidad dB

Perilla No

Teclas de direccion No
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4.13 Auto Range

Cambia de forma automatica los parametros de amplitud dentro del intervalo de corriente para una
visualizacion sencilla de la sefial mostrada en la pantalla principal.

15 Ref -15.00 dBm Att 1508

bl M ylfy,w-,,v“.nw-|\.Jr"t A

Span 1
VBW 10000 kHz SWT 1

% Center Freu Span
REWY VBW 10000 kHz swr

llustracion 2-5 Tras Auto range

Puntos clave:

e La diferencia entre Auto Range y Auto Scale es que la primera puede resolver el problema de
sobrerrango causado por el ajuste de parametros y establece el nivel maximo de mezcla de
acuerdo con la sefial.

e Ladiferencia entre Auto Range y Auto es que la primera puede ajustar la sefial principal del canal,



pero no cambia los ajustes de frecuencia y, la segunda, busca la sefial en intervalo completo y
ubica la sefial en la frecuencia central.

4.14 Int Preamp

Activa o desactiva el preamplificador ubicado en la parte frontal de RF. Cuando la funcién esté activada,
el preamplificador reducira el nivel de ruido medio mostrado para distinguir las pequefias sefiales entre
ruidos.

Puntos clave:
e  Elicono se mostrara en la parte izquierda de la pantalla cuando el preamplificador esté activado.
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4.15 Max Mix Level

Ajusta el nivel de entrada maximo del mezclador de acuerdo con la magnitud de la sefial.

Puntos clave:

e Para sefiales de entrada grandes, seleccione nivel maximo de mezcla pequefo para aumentar la
atenuacion de entrada y reducir la distorsién. Para una sefial de entrada mas pequefia, seleccione
un nivel maximo de mezcla grande para reducir la atenuacion de entrada y la distorsion.

* Los parametros en la formula “2-3” estan siempre cambiando sobre las bases del nivel maximo
de mezcla.

*  Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccién. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.

Tabla 2-11 Max mix level

Parametro Descripcién

Por defecto -10dBm

Rango -50 dBm ~ 0 dBm
Unidad dBm, -dBm, mV, uV
Perilla 1 dBm

Teclas de direccion 10 dBm
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5. Ajustes de barrido vy funcién

Ajuste de los parametros de RBW (ancho de banda de resolucion), VBW (ancho de banda de video) y
Detector.

5.1 RBW
Ajuste del RBW (ancho de banda de resolucion) para distinguir dos sefiales cercanas.

Puntos clave:

* Reduce el RBW para obtener una resolucion de frecuencia mas alta, pero causara un barrido mas
largo (en modo “Auto Sweep”, el tiempo de barrido se vera afectado por RBW y VBW).

*  En modo “Auto RBW”, RBW disminuye con el intervalo (non-zero span).

*  Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccién. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.

Tabla 2-12 RBW (filtro gaussiano seleccionado)

Parametro Descripcién

Por defecto 1 MHz

Rango 10 Hz ~ 1 MHz

Unidad GHz, MHz, kHz, Hz

Perilla En secuencia 1-3-10

Teclas de direccion En secuencia 1-3-10
5.2 VBW

Ajuste del VBW (ancho de banda de video) para eliminar el ruido de la banda.

Puntos clave:

¢ Reduce el VBW para suavizar la linea de espectro y diferenciar una sefial pequefia del ruido, pero
también causara un barrido méas largo (en modo “Auto Sweep”, el tiempo de barrido se vera
afectado por RBW y VBW).

*  En modo “Auto”, el VBW cambiara con el RBW, pero el RBW no se vera afectado en el modo



manual.
*  Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccion. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.

Tabla 2-13 VBW

Parametro Descripcién

Por defecto 1 MHz

Rango 1Hz~1MHz

Unidad GHz, MHz, kHz, Hz

Perilla En secuencia 1-3-10

Teclas de direccion En secuencia 1-3-10
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5.3 VIR Ratio

Ajusta la relacion de VBW con RBW. Si la respuesta de la sefial esta muy cerca del nivel de ruido, para
evitar que el ruido se superponga a la sefial, necesita ajustar la relacion a menos de 1 para reducir el
ruido.

Puntos clave:

*  Seleccione larelacion V/R correcta mientras realiza la medicion de diferentes tipos de sefial: Sefial
sinusoidal: Seleccione 1 a 3 (para barridos més rapidos).
Sefal de pulso: Seleccione 10 (reduce la influencia sobre la amplitud de sefiales transitorias).

e Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccién. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.

Tabla 2-14 V/R Ratio

Parametro Descripcién

Por defecto 1

Rango 0.000001 ~ 100000
Unidad No

Perilla En secuencia 1-3-10
Teclas de direccion En secuencia 1-3-10

5.4 Detector
Ajuste el tipo de detector del dispositivo para medicion de diferentes sefiales.

5.4.1 Tipo de detector

Mientras se muestra un intervalo mas amplio, el dispositivo siempre captura los datos completos para
cada pixel dentro de un tiempo especifico. Luego, los datos se procesaran (valor de pico, valor medio)
mediante el detector actual seleccionada y se mostraran en pantalla tras finalizar el proceso.

Puntos clave:
e  Seleccion del tipo adecuado de detector de acuerdo con la aplicacion para asegurar la precision
de la medicion.



e Los tipos de detector opcionales son: “Pos Peak”, “Neg Peak”, “Sample”, “Normal”, “RMS Avg” y
“Voltage Avg”. Por defecto es “Pos Peak”.

e  Cada tipo seleccionado se muestra con icono de parametro en la barra de estado en la izquierda
de la pantalla, como en la ilustracién siguiente:

llustracién 2-6

1. Pos Peak
Busca el maximo del segmento de datos de muestreo y lo muestra. En este tipo, la sefial no se
perderd incluso con una resoluciéon muy baja, lo cual es muy Util para la comprobacion EMC.

2. Neg Peak
Busca el minimo del segmento de datos de muestreo y lo muestra en el pixel correspondiente.
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3. Sample
El tipo “Sample” muestra el nivel de transitorio del tiempo central en el intervalo correspondiente
para cada pixel de curva. Si el intervalo es mucho mayor que el RBW, el detector no seré fiable. Por
tanto, este tipo se aplica solamente para la sefal de ruido u otras similares.

4. Normal
También se la conoce como “Pos Normal” o “Rosenfell”, que se centra en la bisqueda del minimo
y maximo del segmento de datos de muestreo y muestra el maximo en cada pixel impar y el minimo
en cada pixel par. En este tipo, el usuario puede ver de forma intuitiva el cambio de rango de amplitud.

5. RMS Avg
Calcula los datos del segmento de datos de muestreo con una operacion de valor cuadratico medio
y muestra el resultado. Este tipo puede descartar el ruido y es facil para el usuario ver la sefial débil.

1 &
)
— X v
1

N ZH

Donde, VRMS es el valor cuadratico medio de tension, la unidad es V. N hace referencia al nUmero
de muestras asignadas a cada pixel. vi se refiere al valor de las muestras, la unidad es V.
La resistencia de referencia R se puede usar para el célculo de la potencia:

RMS —

2
P= Vrurs
R
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6. Voltage Avg
Promedia los datos de muestreo asignados a cada pixel y muestra el resultado.
1 il

N
V,=—x Z v,
N 3
Donde, V es la media de tension con unidad V, N hace referencia el nimero de muestras asignadas
a cada pixel. vi se refiere al valor de las muestras con unida V.
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6. Sweep (Barrido)

Ajuste de los parametros sobre el barrido y disparo como tiempo, modo, recuento SWT y tipo de disparo.

6.1 Time
Ajusta el tiempo para que el dispositivo complete un barrido dentro del intervalo. Se pueden usar “Auto”
o “Manual’. Por defecto es “Auto”.

Puntos clave:

*  Enmodo distinto de cero (non-zero span), una vez seleccionado “Auto”, el dispositivo seleccionara
el tiempo de barrido més corto de acuerdo con el ajuste actual de parametros, como RBW, VBW,
etc.

e La disminucion del tiempo de barrido acelerara la medicion. Sin embargo, si su tiempo
especificado es menor que el tiempo de barrido mas corto en acoplamiento automatico, causara
un error en la medicion, y se mostrara “UNCAL” en la barra de estado de la pantalla.

¢ Puede modificar este parametro con el teclado numeérico, perilla y teclas de direccién.

Tabla 2-15 Tiempo de barrido

Parametro Descripcién
Por defecto 50 ms
Rango* 20 us ~ 1500s (P4130-1)

20 us ~ 2200s (P4135-1)

20 us ~ 3000 s (P4140-1)

Unidad Ks, s, ms, us

Perilla Tiempo de barrido/100, Min. = 1ms
Teclas de direccion | En secuencia 1-1.5-2-3-5-7.5

*Nota: en modo distinto de cero (non-zero), el minimo es 10 ms.

6.2 Mode
Ajusta el modo de barrido en “Single” o “Continue”. Por defecto es “Continue”. El icono para el modo
seleccionado se mostrara en el lado izquierdo de la barra de estado de la pantalla.

E Cont




1. Single
Ajusta el modo de barrido en “Single” y el nimero 10 en el icono de parametro muestre el nUmero
actual de barrido.

2. Continue
Ajusta el modo de barrido en “Continue”. El indicador “Cont” en el icono de parametro muestra que
el dispositivo esta barriendo de forma continua.

Puntos clave:

* En modo “Single”, el sistema entra en modo de barrido continuo y barrera cuando lo permitan las
condiciones de disparo.

« En modo “Continue”, el sistema envia seifal de inicializacion de forma automatica y entra en el
programa de evaluacion de forma directa cuando finaliza cada barrido.
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6.3. Single

En modo de barrido Unico (Single Sweep), el menu se usa para la inicializacion del disparo. Tras su
ejecucidn, el sistema barrera (o medira) como especifiquen los niimeros cuando la condicién de disparo
lo permita.

Puntos clave:

*  Enmodo “Continue”, cuando seleccione el menu “Single”, el sistema entrara en el modo de barrido
Unico y barrera con nimeros especificos cuando la condicién de disparo lo permita.

* Si el sistema ha estado ya en modo “Single”, la seleccion de ese menu hara que el dispositivo
barra (o mida) como especifique el nimero cuando la condicion de disparo lo permita.

*  Enmodo de barrido Gnico, el sistema necesita ejecutar primero la inicializacion de disparo y, luego,
evallia la condicion de disparo.

6.4 Points
Ajuste de los puntos deseados para cada barrido. Estos son los puntos de la linea actual.

Puntos clave:

* Cuando el tiempo de barrido esta limitado por el tiempo de muestreo del ADC (Convertidor
analdgico a digital), la modificacién de los nimeros de barrido afectard al tiempo de barrido, es
decir, cuantos mas puntos, mayor sera el tiempo de barrido.

* La modificaciéon de los nimeros también influenciara otros parametros del sistema, por lo que el
sistema reiniciara el barrido y la medicion.

¢ Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccion. Para mas
detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.

Tabla 2-16 Puntos de barrido

Parametro Descripcién

Por defecto 601

Rango 101 ~ 3001

Unidad No

Perilla 1

Teclas de direccion 100

Consideraciones:

¢ Ademas de aumentar los puntos de barrido (mas de 601), la resolucién del punto
de marcador también aumentara, pero la velocidad de barrido disminuir.




e  Aexcepcion de los puntos de barrido, otros parametros también influenciaran la
velocidad de barrido como “Span”, “RBW”, “VBW”, “Detector Type” y “Center
Frequency”.

6.5. SWT Count

Ajusta el nUmero de veces para un barrido Unico. El sistema ejecutara los nimeros especificados de
barridos y el nimero en el icono mostrado en el lado izquierdo de la barra de estado de la pantalla
cambiara con el proceso de barrido.
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Tabla 2-17 Recuento de barrido

Parametro Descripcién

Por defecto 1

Rango 1~9999

Unidad No

Perilla 1

Teclas de direccion 1
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7. Trigger (Disparo)

Ajuste de los parametros de la funcién de disparo.

7.1. Trig Type
El tipo de disparo incluye “Free Run”, “Video” y “External’. Cada icono del tipo seleccionado se

mostrara a la izquierda de la pantalla.

1. Free Run
Siempre que la condicién de disparo se cumpla, el dispositivo generara la sefial de disparo de forma
continua.

2. Video

Cuando se detecte tension de una sefial de video que exceda el nivel de disparo por video que
especifico, el dispositivo generara la sefial de disparo. Este modo no es valido para intervalo distinto
de cero (non-zero span), RMS Avg de intervalo cero y tension Avg del detector.

3. External

Introduce una sefal externa (sefial TTL) a través del conector [TRIGGER IN] del panel trasero. Cuando
la condicidn de disparo se cumpla, el dispositivo generara sefiales de disparo.

7.2. Trig Setup

1. Trig Level

Cuando seleccione nivel de disparo en el modo de video, la linea de nivel de disparo y el valor se
mostraran en pantalla.

Puede modificar este parametro con el teclado numérico, perilla y teclas de direccion. Para mas



detalles, consulte el apartado “Ajuste de parametros”.

Tabla 2-18 Nivel de disparo

Parametro Descripcion

Por defecto 0 dBm

Rango -300 dBm ~ 50 dBm
Unidad* dBm

Perilla 1 dBm

Teclas de direccion 10 dBm

*Nota: En relacion con el eje Y seleccionado.

2. Trig Edge
Ajusta el flanco de disparo a “Pos” 0 “Neg Pulse”.
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8. Trace (Linea)

La sefial de barrido se muestra como linea en pantalla.

8.1 Select Trace

El dispositivo puede mostrar 3 lineas con color de linea diferente (Trace 1- amarillo, Trace 2- azul claro,
Trace 3- rojo). Las lineas 1, 2, 3 puede establecerlas el usuario y la linea 4 se forma mediante
operacion matematica sobre la base de las otras 3 lineas. Seleccione la linea y ajuste los parametros
relacionados. Por defecto, es “Trace 1” y el tipo de linea es “Clear Write”.

Nota:

La linea actual mostrada en pantalla se puede guardar en el dispositivo o en dispositivo de memora
externo y recuperarla cuando lo necesite. El usuario debe pulsar la tecla “Save” para almacenar los
datos. Puede obtener la informacién detallada sobre el almacenamiento en “Save”.

8.2 Trace Type

Ajuste el tipo de linea actual o desactivelo. El sistema calcula los datos de muestra con una operacion
de acuerdo con el tipo de linea seleccionado y, finalmente, muestra el resultado. El tipo de linea incluye
“Clear Write”, “Max Hold”, “Min Hold”, “Video Avg”, “Power Avg” y “Freeze”. Cada icono del tipo
seleccionado se mostrara a la izquierda de la pantalla. Si tomamos “Trace 1” como ejemplo:

Max H kinH

Flag
llustracién 2-7

1. Clear
Elimina todos los datos guardados para la linea previa y muestra de forma continua las sefiales que
son datos de puntos durante el barrido.



2. Max Hold
Mantiene el maximo para cada punto de la linea, y actualiza cada punto de linea si se genera un nuevo
méaximo en sucesivos barridos.

3. Min Hold
Mantiene el minimo para cada punto de la linea, y actualiza cada punto de linea si se genera un nuevo
minimo en sucesivos barridos.

4. Video Avg
Muestra la linea tras haber calculado una media logaritmica para cada punto de la linea en barridos
sucesivos. Las lineas son mas suaves en este tipo.

5. Power Avg
Muestra la linea tras haber calculado una media para cada punto de la linea en barridos sucesivos.
Las lineas son mas suaves en este tipo.

6. View

Mantiene y muestra los datos de amplitud de la linea seleccionada. El registro deja de actualizar datos
de linea para ver y leer los datos. Este tipo se usa generalmente para lineas de dispositivos de
almacenamiento o interfaz remota. El tipo por defecto es “View”.

7. Blank
Desactiva la visualizacion de la linea y todas las mediciones basadas en la linea.
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8.3 Average Times

Ajusta los tiempos medios de la linea.

Puntos clave:

Mas muestras reducira el ruido y la influencia de otras sefiales aleatorias, también obtendra una mejor
visualizacion y caracteristicas de sefial mas estable. Cuanta mayor sea el nimero de muestras, mas
suave sera la linea.

Puede modificar este parametro con el teclado numérico. Para mas detalles, consulte el apartado
“Ajuste de parametros”.

Tabla 2-19 Tiempos medios

Parametro Descripcién
Por defecto 100
Rango 1~1000
Unidad No
Perilla No
Teclas de direccion No

8.4 Math

1. Funcién

Ajuste del método computacional de la linea matematica.
e A-B:resta “Trace B” de “Trace A”.

e A+Constante: afiade una constante a “Trace A”.

*  A-Constante: resta una constante de “Trace A”.



2. A

Asigna un valor a A de “Trace 17, “Trace2” o “Trace 3”. Por defecto es “Trace 1” (“T1").

3. B
Asigna un valor a B de “Trace 17, “Trace2” o “Trace 3”. Por defecto es “Trace 1”7 (“T2”).

4. Constant
Ajusta el valor “constant” (constante) para la linea matematica.
Puede modificar este parametro con el teclado numérico. Para mas detalles, consulte el apartado

“Ajuste de parametros”.

Tabla 2-20 Constante en operacién matematica

Parametro Descripcién
Por defecto 0dB
Rango -300 dB ~ 300 dB
Unidad dB
5. Operate

Activa o desactiva la visualizaciéon de la linea matematica. Por defecto esta desactivada.

8.5 All Clear
Elimina toda linea en pantalla. La medicion avanzada se detiene porque no hay fuente de datos
disponible.
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9. Marker measurement (Medicién de marcador)

9.1 Marker
El marcador muestra una sefal rombica para marcar el punto de linea. Es f4cil para el usuario la lectura
de la amplitud, frecuencia y barrido de cada punto mediante el marcador.

Puntos clave:

. La pantalla puede mostrar 4 pares de marcadores como maximo, pero solamente un par o un
marcador Unico esta activado cada vez.

* En el mend de marcador, puede introducir la frecuencia y tiempo con el teclado numérico, perilla
y teclas de direccion, también ver la lectura del punto sobre la linea.

9.2 Marker Select

Seleccione un marcador de los cuatro. Por defecto es “Marker 1”. Luego, seleccione otros parametros
como el tipo de marcador, linea de marcador y tipo de lectura para ese marcador. El marcador active
aparecera en lalinea seleccionada de la opcion “Marker Trace”. La lectura del marcador active ubicada
en el lugar del marcador se mostrara en el area de funcion active y parte superior derecha de la pantalla.

Tabla 2-21 Parametros de marcador

Parametro Descripcién
Por defecto Frecuencia central
Rango 0 ~1.5GHz (P4130-1)

0 ~2.2GHz (P4135-1)

0 ~3.0GHz (P4140-1)

Unidad Lectura=Frecuencia (o Periodo), la unidad es GHz, MHz,
kHz, Hz (o ks, s, ms, us, ns, ps)




Lectura=Tiempo (o 1/Atiempo), la unida es ks, s, ms, us,
ns, ps (0 GHz, MHz, kHz, Hz)

Perilla Lectura=Frecuencia (o Periodo), paso=intervalo/(puntos
de barrido-1)

Lectura=Tiempo (o0 1/Atiempo), paso=tiempo de
barrido/(puntos de barrido-1)

Teclas de direccion Lectura=Frecuencia (o Periodo), paso=intervalo/10
Lectura=Tiempo (o0 1/Atiempo), paso=tiempo de
barrido/10

9.3 Normal

Es un tipo de marcador que se usa para medir X (frecuencia o tiempo) e Y (amplitud) de un punto sobre
la linea. Cuando se selecciona, un marcador con el nimero actual aparecera sobre la linea.

Puntos clave:

Si no hay marcador activo, al pulsar esta tecla activar4 un marcador en el lugar de la frecuencia
central para la linea actual. Si hay marcador activo, se activara tras pulsar esa tecla.

Puede cambiar el marcador con las teclas numéricas, perilla y teclas de direccién. La lectura del
marcador actual se mostrara en la parte superior derecha de la pantalla.

La resolucion de la lectura del eje X (frecuencia o tiempo) corresponde al intervalo. Puede reducir
el intervalo para obtener una resolucién mas alta para la lectura.
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9.4 Delta

Es un tipo de marcador que se usa para medir la diferencia entre “el marcador de referencia” y “un
cierto punto sobre linea”: el valor X (frecuencia o tiempo) y el valor Y (amplitud). Cuando este tipo se
seleccione, aparecera un par de marcadores sobre linea, “Reference Marker” (indicado con niumero y
letra “R”, como “1R”) y “Delta Marker” (indicado con niimero, como “17).

Puntos clave:

Si hay un marcador activo, al pulsar esta tecla activara un marcador de referencia en el lugar del
marcador actual. O también el marcador de referencia y el marcador delta se activaran al mismo
tiempo en la posicién de frecuencia central.

La posicion del marcador de referencia es siempre fija (X e Y), pero el marcador delta se puede

cambiar mediante las teclas numéricas, perilla y teclas de direccion si esta activo.

Las diferencias de frecuencia (o tiempo) y amplitud entre dos marcadores se muestran en la parte

superior derecha de la pantalla.

Formas de hacer un punto como referencia:

a) Abra un marcador normal y coléquelo en un punto. Luego, cambie el tipo de marcador a delta
y ese punto se convierte en referencia por el cambio de posicién.

b) Abra un marcador delta y coloquelo en un punto. Luego, seleccione el menu delta de nuevo,
para que el marcador de referencia esta ubicado en ese punto y disponible por el cambio de
posicion.

Active la funcion “Noise Marker” en el meni Marker Fctn. El resultado de la medicién de ruido



sera mas preciso por la correccion automatica y se normalizara en 1Hz.

Aplicacion del marcador delta (Delta Marker): para medir la relacion sefial-ruido de
una sefal de espectro Unico. Por ejemplo, coloque el marcador de referencia
(Reference Marker) en la posicion de sefial y el marcador delta en la posicion de
ruido, la amplitud de medicién es la relacion sefial-ruido.

9.5 Delta Pair

Es un tipo de marcador. Cuando se selecciona, un par de marcadores apareceran sobre linea,
gue son el marcador de referencia (indicado con nimero y letra “R”, como “1R”) y marcador delta
(indicado con numero y letra “D”, como “1D”).

Puntos clave:

Puede ajustar la posicion del marcador de referencia (seleccione “reference”) y del marcador delta
con el teclado numérico, perilla 'y teclas de direccion.

Diferencia entre Delta Pair y Delta: solo puede modificar el punto delta en el tipo Delta, pero
puede modificar el punto delta (seleccione la opcion “Delta”) y el punto de referencia (seleccione
la opcién “Reference”) en el tipo “Delta Pair”. De forma adicional, X e Y se mantienen sin cambios
durante el barrido en tipo “Delta”, pero el eje Y cambia con el barrido, mientras el eje X se mantiene
sin cambio en el tipo Delta Pair.

-32-

9.6 Span Pair
Es un tipo de marcador. Cuando se selecciona, un par de marcadores apareceran sobre linea, que

son el marcador de referencia (indicado con nimero y letra “R”, como “1R”) y marcador delta (indicado
con numero y letra “D”, como “1D”).

Puntos clave:

Puede ajustar la posicidon del marcador de referencia (seleccione “reference”) y del marcador delta
con el teclado numérico, perilla 'y teclas de direccion.

Cuando seleccione “Range”, el ajuste de “Span Pair’ mantendra la posicién central de dos
marcadores y los movera a los lados (aumento de valor) o al centro (disminucion de valor).
Cuando seleccione “Center”, el ajuste de “Span Pair’” mantendra la distancia relativa y movera el
centro a izquierda (incremento de valor) o derecha (disminucion de valor).

Diferencia entre Span Pair y Delta: puede modificar el punto delta en el tipo Delta, pero puede
modificar el punto delta (seleccione la opcion “Delta”) y el punto de referencia (seleccione la opcion
“Reference”) en el tipo Span Pair al mismo tiempo.

9.7 Off
Desactiva el marcador actual seleccionado. Toda la informacion y funciones relacionadas se
desactivaran también.

9.8 Marker Trace




Seleccione una linea para el marcador actual de “1, 2, 3 Math” y “Auto” (por defecto). Cuando
seleccione “Auto” el sistema buscara la linea deseada en el orden de “Clear Write”, “Max Hold”, “Min
Hold”, “Video Avg’, “Power Avg” y “Freeze”. Si busca mas de dos lineas como resultado, se
seleccionara en secuencia de nimero de linea 1, 2, 3.

9.9 Readout
Ajuste el tipo de lectura para el eje X. Puede establecer la diferencia para cada marcador, el cual solo
cambia el modo de lectura, no el valor actual. Este ajuste influenciara la lectura del marcador mostrado
en el area activa y la parte superior derecha de la pantalla.
1. Frequency
En este tipo, el marcador normal muestra la frecuencia absoluta, y los otros tipos (Delta, Delta
Pair y Span Pair) muestran la diferencia de frecuencia entre “Delta Marker” y “Reference Marker”.
En modo de intervalo distinto de cero (non-zero span), el tipo de lectura por defecto es “Frequency”.
2. Period
En este tipo, el marcador normal muestra el valor reciproco de frecuencia, y los otros tipos (Delta,
Delta Pair y Span Pair) muestran el valor reciproco de diferencia de frecuencia entre “Delta Marker”
y “Reference Marker”. Cuando la diferencia de frecuencia es cero, el valor mostrado es infinito y
se muestra como “10Ts”. Este tipo de lectura no es valida en el modo de intervalo cero (zero span).
3. ATime
En este tipo, el marcador normal muestra la diferencia de tiempo entre el marcador y el inicio de
barrido, y los otros tipos (Delta, Delta Pair y Span Pair) muestran la diferencia de tiempo de barrido
entre “Delta Marker” y “Reference Marker”. En modo de intervalo cero, el tipo de lectura es “Time”.
4. 1/Atime
En este tipo, el dispositivo muestra el valor reciproco de la diferencia de tiempo entre “Delta Marker”
y “Reference Marker”. Cuando la diferencia de tiempo de barrido es cero, el valor mostrado es
infinito y se muestra como “100THz”. Este tipo de lectura solo esta disponible cuando “Delta
Marker” se seleccione en el modo de intervalo cero (zero span), aplicable para la medicién de
frecuencia de sefial de video).
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9.10 Marker Fctn

Ajuste de las funciones especiales de medicion del marcador como “Noise Marker’, “N dB BW” y
“Frequency Count”.

9.11 Select Marker (Seleccién de marcador)
Selecciona el marcador a usar para la medicion especifica. Por defecto es “Marker 1”.

9.12 Noise Marker
Ejecuta la funcion de ruido para el marcador seleccionado y lee la densidad de potencia espectral.

Puntos clave:

* Siel marcador actual en el menu Marker esta desactivado, al pulsar esta tecla lo activara al tipo
normal y, luego, mide el nivel de ruido medio en el punto marcado y normaliza el valor a un ancho
de banda de 1Hz. Durante este proceso, el sistema compensa de acuerdo con los diferentes
modos de detector y tipos de linea. Con el modo de “RMS Avg” y “Sample”, la medicién sera mas
precisa.

¢ Silafuncién Delta del marcador esta activa, el marcador de ruido se activard y movera a ruido de
suelo a medir, en este caso, las lecturas muestras la relaciéon Sig./Noise ratio.

9.13 N dB BW

Activa la funcion de medicién de ancho de banda de N dB, o establece el valor de N dB. EI N dB
muestra los puntos de frecuencia diferentes que estan ubicados en ambos lados del marcador de
corriente mientras la amplitud desciende o aumenta (N>0) N dB por separado como en la siguiente



ilustracion 2-8:

48 HE
£53.670 kHz

-10.00 dB

Span
SWT

llustracion 2-8

Puntos clave:

e Tras el inicio de la medicidn, el dispositivo busca primero los dos puntos ubicados a ambos lados
del marcador actual con diferencia de amplitud N dB. Si se buscan los puntos, la diferencia de
frecuencia entre ellos se mostrara en el area activa. La sefial “---” muestra que la blsqueda ha
fallado.

*  Puede modificar el valor N con las teclas numéricas, perillay teclas de direccién. Para méas detalles,
consulte el apartado “Ajuste de parametros”.
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Tabla 2-22 de ajustes de pardmetros N dB BW

Parametro Descripcién

Por defecto -3dB

Rango -100 dB ~ 100 dB
Unidad dB

Perilla 0.1 dB

Teclas de direccion 1dB

Function Off
Desactiva la funcion de marcador de ruido y N dB BW, pero no los marcadores.

9.14 Marker Table

Abre o Cierra la tabla de marcador. Cuando la tabla esté abierta, todos los marcadores abiertos estan
listados en la tabla y se muestran en la ventana inferior de la pantalla, incluyendo el numero de
marcador, el nimero de linea de marcador, tipo de lectura, lectura del eje X y amplitud. El usuario
puede observar varias mediciones de puntos y hasta 8 marcadores al mismo tiempo.

Nota: La tabla abierta se puede guardar en un dispositivo de memoria externo y recuperarlo cuando lo
necesite. El usuario puede pulsar la tecla para almacenar los datos. Puede obtener la informacion
detallada sobre el almacenamiento en “Save”.
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llustracion 2-9

9.15 All Off
Desactiva todos los marcadores y funciones relacionadas.

9.16 Freg Count
Lectura de contador de frecuencia.

45.500000 MHz
-16/36 dBm

Ao, ] | )
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112,
Center Freq
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llustracion 2-10
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1. On/Off
Activa o desactiva el contador de frecuencia.

Puntos clave:

¢ Sino hay marcador activo seleccionado, al activar el contador de frecuencia se abrira el marcador
normal de forma automatica.

e Cuando el contador de frecuencia esté abierto, la lectura de frecuencia sera mas precisa.

* En modo de intervalo cero (zero span), el contador de frecuencia esta active para medir la
frecuencia del centro de frecuencia.

2. Resolution
Puede establecer la resolucion del contador de frecuencia en manual o automatico. Las resoluciones
disponibles son 1 Hz, 10 Hz, 100 Hz, 1 kHz, 10 kHz y 100 kHz.

Tabla 2-23 Resolucién del contador de frecuencia

Parametro Descripcién

Por defecto 1 kHz

Rango 1 Hz ~ 100 kHz
Unidad GHz, MHz, kHz, Hz
Perilla 10 veces

Teclas de direccion 10 veces
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10. Peak Search (Busqueda de pico)
Abre el menu de la busqueda de pico y ejecute la funcién de blsqueda.

Puntos clave:

*  Siselecciona Max en la opcién Peak Search, buscara el maximo en linea y lo marcara.

* Si selecciona Param en la opciébn Peak Search, buscara y marcara el pico que cumple la
condicién del pardmetro.

¢ “Next Peak”, “Peak Right”, “Peak Left” o “Peaks” en la tabla de picos debe cumplir la condicion del
parametro especificada.

e Lasefial de ruido en la frecuencia cero causada por la alimentacion LO no se toma como pico.

*  Sino hay pico cumple las condiciones especificadas, el sistema mostrara el mensaje “No peak
found” (no se ha encontrado pico).

10.1 Next Peak
Busca y marca el pico cuya amplitud es la mas cercana a la del pico actual y cumple la condicion de
busqueda. Si no hay pico, el marcador no se movera.

10.2 Peak Right
Busca y marca el pico mas cercano a la derecha del pico actual y cumple la condiciéon de busqueda.
Si no hay pico a la derecha, el marcador no se movera.

10.3 Peak Left




Busca el pico mas cercano a la izquierda del pico actual y cumple la condicién de busqueda. Si no hay
pico a la izquierda, el marcador no se movera.

10.4 Peak Min
Busca y marca la amplitud minima en la linea.

10.5 Peak P-P
Busca el pico y el minimo al mismo tiempo y, luego, los marca con un par delta. El pico estd marcado
por delta y el minimo por referencia.

10.6 Cont Peak

Activa o desactiva la blusqueda continua. Por defecto estd desactivado. Cuando este tipo esta
seleccionado, una vez finalizado el barrido, el dispositivo buscara un pico de forma automatica para
trazar la sefal medida.

Diferencia entre “Cont Peak” y “Signal Track”. “Cont Peak” siempre busca el
maximo en el canal de corriente, pero “Signal Track” solo sigue la sefial con la
misma amplitud del marcador antes de activar esta funcion, y ajusta la frecuencia
de esta sefial como la frecuencia central.

10.7 Peak Para
Define las condiciones de busqueda de pico para la basqueda de varios picos. Solo para ambas
funciones, “PkExcursion” y “Peak Threshold”, se puede confirmar el valor como pico.

1. PK Excursion
Ajusta el delta entre el pico y la amplitud minima en ambos lados. Solo el pico cuyo delta esta mas alla
del dato especificado se trata como pico deseado.
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Tabla 2-24 Peak Excursion

Parametro Descripcién

Por defecto 10 Db

Rango 0dB ~200dB

Unidad Db

Perilla 1 Db

Teclas de direccion 1 Db

2. Peak Threshold
Especifica la amplitud de pico minima. Solo los picos cuya amplitud estan mas alla del limite se pueden
tratar como picos deseados.

Tabla 2-25 Peak Threshold

Parametro Descripcién

Por defecto -90 dBm

Rango -200 dBm ~ 0 dBm
Unidad dBm, -dBm, mV, uV
Perilla 1 dBm

Teclas de direccion 1dBm

3. Peak Search



Ajusta la condicién de basqueda de pico en “Maximum” o “Parameters”.

*  Siselecciona Max, el sistema busca el maximo en la linea.

* Si selecciona Para, el sistema busca el pico que cumpla con la condicién de parametro
especificada.

¢  Este ajuste esta solo disponible cuando ejecuta la busqueda de pico en el menu “Peak”, mientras
otras blsquedas como “Next Peak”, “Peak Right”, “Peak Left” y “Min Search” se basan todas en
el parametro especificado.

10.8 Peak Table

Abra la tabla de pico, vera la lista de pico que cumple los parametros en la parte inferior de la pantalla
(con frecuencia y amplitud). La tabla permite mostrar 10 picos como maximo.

La tabla de pico abierta se puede guardar en un dispositivo de memoria externo y recuperarse cuando
se necesite. El usuario puede pulsar la tecla “Save” para almacenar los datos. Puede obtener la
informacion detallada sobre el almacenamiento en “Save”.

1. On/Off
Activa o desactiva la tabla de pico. Por defecto esta desactivado.

2. Peak Sort
Ajuste de la frecuencia o amplitud para el orden de pico mostrado. Por defecto es “Freq”.

3. Peak Readout
Ajuste de la condicion mostrada en “Normal” >DL o <DL.
. Normal
Muestra los primeros diez picos que cumplen con el pardmetro de bisqueda en la tabla.
. >DL
Muestra los diez primeros valores de pico que cumplen con la condicion de busqueda y amplitud mas alla
del nivel de lectura.
. <DL
Muestra los diez primeros valores de pico que cumplen con la condicién de busqueda y amplitud inferior al
nivel de lectura.
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11. Marker->
Ajuste de los otros parametros del sistema (frecuencia, nivel de referencia) usando la lectura de
marcador. Pulse Marker -> para activar un marcador si ninguno de ellos esta activo en ese momento.

11.1 Mkr->CF

Ajuste de la frecuencia central del dispositivo a la frecuencia del marcador actual.

*  Siselecciona “Normal”, la frecuencia central se ajustara a la frecuencia del marcador actual.

*  Siselecciona “Delta”, “Delta Pair”, o “Span Pair”, la frecuencia central se ajustara a la frecuencia
donde esta “Delta Marker”.

* En modo “Zero Span”, esta funcion no es valida.

11.2 Mkr->Step

Ajuste del paso CF del dispositivo a la frecuencia del marcador actual valido.

*  Siselecciona “Normal”, el paso CF se ajustara a la frecuencia del marcador actual.

*  Si selecciona “Delta”, “Delta Pair’, o “Span Pair”, el paso CF se ajustara a la frecuencia donde
esta “Delta Marker”.

*  En modo “Zero Span”, esta funcion no es valida.

11.3 Mkr->Start

Ajuste de la frecuencia de inicio del dispositivo a la frecuencia del marcador actual valido.

*  Siselecciona “Normal’, la frecuencia de inicio se ajustara a la frecuencia del marcador actual.

¢  Siselecciona “Delta”, “Delta Pair”, o “Span Pair”, la frecuencia de inicio se ajustara a la frecuencia




donde esta “Delta Marker”.
*  En modo “Zero Span”, esta funcién no es valida.

11.4 Mkr->Stop

Ajuste de la frecuencia de parada del dispositivo a la frecuencia del marcador actual vélido.

*  Siselecciona “Normal”, la frecuencia de parada se ajustara a la frecuencia del marcador actual.

e Si selecciona “Delta”, “Delta Pair”’, o “Span Pair’, la frecuencia de parada se ajustara a la
frecuencia donde esta “Delta Marker”.

*  En modo “Zero Span”, esta funcién no es valida.

11.5 Marker A->Span
* Ajuste del intervalo del dispositivo a la diferencia entre los dos marcadores de tipo “Delta’, “Delta
Pair” o “Span Pair”. En modo “Zero Span”, esta funcién no es valida.

11.6 Mkr->Ref

Ajuste del nivel de referencia del dispositivo a la amplitud del marcador actual valido.

*  Siselecciona “Normal”, el nivel de referencia se ajustara a la frecuencia del marcador actual.

e  Siselecciona “Delta”, “Delta Pair”, o “Span Pair”, el nivel de referencia se ajustara a la frecuencia
donde esta “Delta Marker”
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12. Auto Tune (Sintonizacion automatica)
Busca sefales de forma automatica en todo el rango y ajusta la frecuencia y amplitud a su mejor estado.
Ademas, es posible la busqueda de sefal y ajuste automatico de parametros con una sola tecla.

VBW 1 0000MH:

llustracion 2-11 Ants de uto Tue



llustracién 2-12 Despés de Auto Tune

Puntos clave:

*  Cuando ejecute esta funcion, la retroiluminacion de “Auto” esta activada y “Auto Tune” se muestra
en el estado de pantalla. Una vez finalice la basqueda, la retroiluminacion se apagara y el icono
“Auto Tune” desaparecera de la barra de estado.

* En el proceso, una vez pulse la tecla “Auto”, el dispositivo detendra la busqueda.

e Los parametros como nivel de referencia, atenuacién de entrada y nivel maximo de mezcla
cambiaran durante el progreso de busqueda.
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13. Display (Visualizacién en pantalla)

Controla la visualizacion en pantalla del dispositivo como la linea de visualizacién, pantalla completa,
area activa y estado Scr.

13.1 Display Line
Activa o desactiva la linea de visualizacion o cambia su ubicacion, la cual se puede usar para lecturas
de referencia o valor de umbral para los picos mostrados en el valor de pico.

Puntos clave:

* La linea de visualizacidon es una referencia horizontal de que la amplitud es igual al valor
especificado cuya unidad de amplitud es la misma que la del eje Y.

¢ Puede ajustar la linea de visualizacion con las teclas numéricas, perilla y teclas de direccion.

13.2 Full Screen




Cambia el estado de pantalla complete, los menus de la parte derecha de la pantalla y los parametros
de la parte izquierda desapareceran.

Al pulsar la tecla de nuevo, saldra del estado de pantalla complete y se mostrara de nuevo la
informacion de linea detallada.

13.3 Active Fctn
Selecciona la posicion en la que la funcidn activa se muestra para una buena visualizacién de la linea.

"

Las opciones son “Top”, “Center”, “Bottom”. Por defecto es “Top”.

13.4 Screen Off
Activa o desactiva la pantalla. Por defecto esta activada.

14. Preset
Al pulsar esta tecla, el sistema volvera a los ajustes de fabrica 0 a un estado definido por el usuario.
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15. System Setup (Ajuste de los parametros del sistema)
Ajuste de los parametros del sistema.

15.1 Language
Selecciona entre chino e inglés como idioma en pantalla.

15.2 Reset

Selecciona la configuracion del dispositivo (“Last” o “Preset”) a utilizar tras el encendido del dispositivo.
“Last” hace referencia a la ultima configuracion usada antes del Gltimo apagado y, dentro de “Preset”
puede elegir entre “Factory Setting” (ajustes de fabrica) o “User Defined” (ajustes del usuario). Guarde
la configuracion del sistema.

1. Power On

Ajusta el encendido a “Last” o “Preset”.

*  Siselecciona “Last” se recuperaran los ajustes seleccionados antes del apagado, con el siguiente
encendido del dispositivo.



*  Siselecciona “Preset”, los ajustes definidos en el tipo “Preset” se recuperaran con el encendido
del dispositivo.

2. Preset Type

Seleccione este tipo para establecer en “Factory Setting” (por defecto de fabrica) o “User-defined”

(definido por el usuario).

* Siselecciona el encendido en “Preset”, el dispositivo recuperara los ajustes preestablecidos con
el encendido.

* Tras el encendido, puede pulsar la tecla Preset para recuperar la configuracién definida en
cualquier menu de funcién.

3. Save Preset

Guarda los ajustes actuales del dispositivo.

15.3 1/0 Settings
El dispositivo soporta la comunicacién LAN, USB y RS232.

1. /O interface
Activa o desactiva LAN, USB y RS232.

2. LAN
Ajuste de la informacion para LAN.

3. USB
Ajuste de la informacion para USB.

4. RS232
Ajuste de la informacion para RS232

15.4 Ref Source
Seleccion de la fuente de referencia interna o externa. Por defecto es interna.
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16. Measure (Medicion)
El dispositivo dispone de funciones de medicién avanzada que incluyen la potencia del canal, la
potencia del canal adyacente y el ancho de banda ocupado.

16.1 Channel Power

Mide la potencia total de sefal dentro del ancho de banda especificado, que incluye potencia del canal
(Channel Power) y densidad de potencia (Power Density).

Potencia del canal: la potencia dentro del ancho de banda integral.

Densidad de potencia: la potencia se normaliza a 1Hz dentro del ancho de banda integral.

Seleccione la medicién Channel Power en la funcién Meas| y pulse Meas Setup para ajustar los
parametros correspondientes.

16.2 Integ BW
Especifica el rango de integracién usado en el calculo de la potencia en el canal.




16.3 Limit

Ajuste de las mediciones del nivel para la potencia del canal y densidad de potencia.

Pulse la tecla Limit para mostrar el estado del nivel, incluyendo el nivel total (Total Level), nivel de
potencia del canal (Channel Power Level) y nivel de densidad de potencia (Power Density Level). Por
defecto esté desactivado. Solamente si activa el nivel total, se mostraran el nivel de potencia del canal
y el nivel de potencia de densidad.

Si desea ajustar los parametros de nivel para las mediciones de potencia del canal, active antes el
nivel de potencia del canal y vera dos opciones “Power Max” y “Power Min”.

CP Max : ajusta del maximo de nivel.

CP Min : ajuste del minimo de nivel.

Por ejemplo, puede establecer la potencia maxima en “0dBm” y la minima “10dBm”.

El ajuste de los parametros del nivel de densidad de potencia es el mismo.

16.4 Adjacent Channel Power (ACP)

Mide la potencia de los canales principales y adyacentes, ademas de la diferencia de potencia entre
estos canales. Los canales adyacentes tienen el mismo ancho de banda de canal que el principal, o
establece las preferencias del usuario.

Seleccione la medicion ACP en la funcion y pulse Meas Setup para establecer los parametros
correspondientes, que incluyen “Integ BW”, “Offset/Limits”, “Meas Type”, “Total Pwr Ref” y “Limits”.

16.5 Inteqg BW
Ajuste del ancho de banda para el canal principal.

16.6 Offset/Limits
Incluye “Offset”, “Offs Freq”, “Ref BW”, “Neg Limits”, “Pos Limits”, “En”.

Offset Seleccién de uno de los seis canales adyacentes.
Offs Freg Seleccién de la frecuencia portadora de offset.
Ref BW Seleccién del ancho de banda para los canales adyacentes.
o Seleccidén de los pardmetros de umbral para los canales adyacentes
Neg Limits o
izquierdos.
o Seleccibén de los pardmetros de umbral para los canales adyacentes
Pos Limits
derechos.
En Abre o cierra los canales adyacentes de los canales, de 1 a 6 canales.
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16.7 Meas Type
Selecciona el tipo de medicién como Total Pwr Ref o PSD Ref. Por defecto es “Total Pwr Ref”.

16.8 Total Pwr Ref

Ajusta la referencia total de potencia en “Manual” o “Auto”.

“Auto”, la referencia total de potencia se ajusta de forma automatica.
“Manual’, la referencia total de potencia se ajusta de forma manual.

16.9 Occupied Bandwidth (OBW)

Calcula la potencia dentro del ancho de banda completo con un célculo integral y computa el ancho de
banda ocupado por este valor basado en la relacién de potencia especificada. Por defecto, el
porcentaje del ancho de banda ocupado es del 99%.

Seleccione la medicién OBW en la funcién y pulse Meas Setup para ajustar los parametros
correspondientes, que incluyen “Max Hold”, “% Pwr”, “OBW Span”, “n dB” y “Limits”.



16.10 Max Hold:
Activa o desactiva la retencion del maximo (Max Hold). Por defecto esta desactivada. Cuando se active,
la funcion es la misma que para la linea.

16.11 % Pwr:

Ajuste del porcentaje de ancho de banda ocupado, que es el porcentaje de la potencia de sefial
ocupada dentro de la potencia integral de ancho de banda.

16.12 OBW Span:
Ajuste del rango integral de frecuencia en el canal principal, el intervalo se ajustar4 como el ancho de
banda integral.

16.13 n dB:
Ajuste del valor “n dB" para el calculo del ancho de banda de transmisién.

16.14 Limits:
El mend incluye “OBW”, “CW Offs” y “ACP”.

16.15 OBW:
Ajusta la limitacién del ancho de banda ocupado.

16.16 CW Offs:
Ajusta la limitacion del offset de frecuencia.

16.17 Chain Pwr:
Ajusta la limitacion de la potencia del canal.
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Capitulo 3: Control remoto

Los usuarios pueden controlar estas series de analizadores digitales mediante USB, LAN y RS-232.
Este capitulo muestra la informacién béasica y procedimientos de control remoto del dispositivo.

Los contenidos de este capitulo son:

e Descripcién general del control remoto (consulte las instrucciones del software del analizador de
espectro)

e Procedimiento de control remoto (consulte las instrucciones del software del analizador de
espectro)

Esta informacion esta incluida en el software del CD.



17. Especificaciones

17.1 Frecuencia

17.1.1 Rango de frecuencia
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Rango P 4130-1 9kHz a 1.5GHz
P 4135-1 9kHz a 2.2GHz
P 4140-1 9kHz a 3.0GHz
Resolucién 1Hz
17.1.2 Frecuencia interna de referencia
Frecuencia de referencia 10MHz

Tasa de envejecimiento

<5x10%/afio

Estabilidad de temperatura

<5x106 (20 C a 30 C)




17.1.3 Precision de lectura de frecuencia

Resolucién del cursor de frecuencia

intervalo/ (puntos de barrido-1)

Incertidumbre del cursor de frecuencia

+ (lectura del cursor de frecuencia
xincertidumbre del cursor de
frecuencia+1%xintervalo+10%x ancho de
banda de resolucién+ resolucién del cursor
de frecuencia)

17.1.4 Contador de frecuencia

Resolucién de contador

1Hz, 10Hz, 100Hz, 1kHz, 10kHz, 100kHz

Incertidumbre de contador

* (lectura del cursor de frecuencia x
incertidumbre de referencia de frecuencia
+resolucion de contador)

Nota:

Incertidumbre de referencia de frecuencia= (tasa de envejecimientoxperiodo desde el ajuste+cambio

de temperatura).

17.1.5 Intervalo de frecuencia

Rango P 4130-1 OHz, 100Hz to 1.5GHz

P 4135-1 OHz, 100Hz to 2.2GHz

P 4140-1 OHz, 100Hz to 3.0GHz
Incertidumbre tintervalo/ (puntos de barrido-1)

17.1.6 Ruido de fase SSB

Offset portadora

<-80dBc/Hz (@10 kHz, fe<1.0GHz)

17.1.7 Ancho de banda

Ancho de banda de resolucién (-3dB)

10Hz a 1MHz, el paso es 1-3-10; 9kHz,
120kHz

Precision RBW

<5%, valor nominal

Factor de forma de resolucién de filtro
(60dB: 3dB)

<5, valor nominal

Video bandwidth (-3dB)

1Hz to 1MHz, el paso es 1-3-10

-46-
17.2 Amplitud
17.2.1 Rango de medicién
Rango P 4130-1 10MHz a 1.5GHz DANL a +30 dBm
P 4135-1 10MHz a 2.2GHz DANL a +30 dBm
P 4140-1 10MHz a 3.0GHz DANL a +30 dBm

17.2.2 Nivel méaximo de entrada

Tension CC

50V

Potencia RF de onda continua

+30dBm (1.0 W)

Nivel maximo de dafio

+40dBm (10W)

17.2.3 DANL

0 dB atenuaciéon, RBW=VBW=100 Hz, detector de muestra, media de linea= 50

Lectura del nivel | 100kHz a 10MHz

| -90dBm, valor tipico -110dBm




medio de ruido
(preamplificador
off)

10MHz a 1.5GHz (P4130-1)

10MHz a 2.2GHz (P4135-1)

10MHz a 3.0GHz (P4140-1)

-120dBm+6 x (f/LGHz)dB,
valor tipico -125dBm

Lectura del nivel
medio de ruido
(preamplificador
on)

100 kHz a 30MHz

- 90dBm, valor tipico -110dBm

30MHz a 1.5GHz (P4130-1)

30MHz a 2.2GHz (P4135-1)

30MHz a 3.0GHz (P4140-1)

-135dBm+6 x (f/LGHz)dB,
valor tipico -140dBm

17.2.4 Nivel de lectura

Escala logaritmica

1dB a 200dB

Escala lineal

0 a nivel de referencia

Numero de puntos de visualizacién 601

NUmero de lineas

3+ linea aritmética

Modos de deteccion

Positive peak, negative peak, sample detection,
standard detection, RMS, average voltage

Funciones de linea

close

Clear write, max hold, min hold, average, view,

Unidad de escala

dBm, dBmV, dBuV, V, W

17.2.5 Respuesta de frecuencia

10dB atenuacion, relativa a 50MHz, 20°C a 30°C

Respuesta de frecuencia 1.0MHz a 1.5GHz (P4130-1) | £1.0dB
(preamplificador off) 1.0MHz a 2.2GHz (P4135-1)

1.0MHz a 3.0GHz (P4140-1)
Respuesta de frecuencia 50MHz a 1.5GHz (P4130-1) | £1.0dB
(preamplificador on) 50MHz a 2.2GHz (P4135-1)

50MHz a 3.0GHz (P4140-1)
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17.2.6 Error de atenuacion de entrada

Rango de ajuste

0 a 50dB, el paso es 1dB

Incertidumbre de cambio

fc=50 MHz, relativo a 10dB, 20°C a 30C <0.5dB

17.2.7 Cambio de ancho de banda de resolucién

| Incertidumbre

| 100Hz a 1MHz, relativo a RBW 1kHz

+0.15dB

17.2.8 Nivel de referencia

Rango -100dBm a +30dBm, el paso es 1dB
Resolucién Escala logaritimica 0.01dB
Escala lineal 4 digitos

17.2.9 Precision de amplitud completa

Precisién de amplitud completa

95% nivel de confianza,
S/N>20dB, RBW=VBW-=1 kHz,




Preamplificador cerrado, 10dB atenuacion,
-10dBmc<nivel referencia<0, 10MHz<fc<3.0GHz,
dentrode 20 ‘C a 30 C

+1.0dB, valor nominal

17.2.10 Intermodulacién

Second Harmonic Intercept (SHI)

+40dBm

fc>30MHz

Third-order intermodulation (TOI) | +10dBm

17.2.11 Respuestas esplreas

Frecuencia de imagen <-60dBc
Frecuencia intermedia <-60dBc
Respuesta residual, intrinseca <-80dBm, valor tipico
Respuesta residual, otros: <-60dBc

Osciladores locales, conversion A/D,
subarménico del primer LO, arménico
del primer LO

Espureos dependientes de la entrada | <-60dBc, valor tipico
Nivel de mezclador: -30dBm

17.3 Barrido

17.3.1 Barrido
Rango de tiempo | P4130-1 100Hz <intervalo=< 1.5GHz ; Zero span 10ms a 1500s

de barrido P4135-1 100Hz <intervalo= 2.2GHz ; Zero span 10ms a 2200s
P4140-1 100Hz <intervalo< 3.0GHz ; Zero span 10ms a 3000s
Precisién de P4130-1 100Hz < intervalo< 1.5GHz ; 5%, valor nominal

tiempo de barrido P4135-1 100Hz < intervalo< 2.2GHz ; 5%, valor nominal
P4140-1 100Hz < intervalo< 3.0GHz ; 5%, valor nominal

Zero span (intervalo cero) 0.5%, valor nominal
Modo de barrido Continuo, Unico
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17.4 Disparo
17.4.1 Disparo
Fuente de disparo Libre, video, externa
Nivel de disparo externo Nivel TTL 5V

17.5 Entrada/salida

17.5.1 Entrada RF
Impedancia 50Q
Conector N hembra

17.5.2 Salida de fuente de seguimiento
Impedancia 50Q
Conector N hembra

17.5.3 Entrada de referencia 10MHz/salida de referencia 10MHz/entrada externa de disparo
| Conector | BNC hembra |




10MHz amplitud de referencia de entrada

0dBm a +10dBm

10MHz amplitud de referencia de salida

-3dBm a +3dBm

Tensién de disparo Nivel TTL 5V
17.6 Caracteristicas generales

Tipo de pantalla TFT LCD

Resolucién de pantalla 800*480 pixeles

Pantalla 7.0 pulgadas

Interfaz estandar

LAN, USB Host, dispositivo USB, RS232

Tension de entrada

100V a 240V, nominal CA

Consumo 35W
Rango CA 45Hz a 440Hz
Temperatura de funcionamiento 5C a407C
Temperatura de almacenamiento -20°C a70°C
Ancho x Alto x Profundidad 363mmx154mmx327mm
Peso (solo el dispositivo) 6.0kg
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Capitulo 5: Apéndice

Accesorios estandar:

CD- ROM con guia de usuario y guia de programas

Cable BNC-BNC

Adaptador N-BNC

Cable N-SMA

Adaptador N-SMA

Cable de alimentacion

Oscilador de alta estabilidad

Frecuencia de referencia

10MHz

Tasa de deterioro

<5x107/afio

Estabilidad de temperatura

<5x107 (20 ‘C a 30 C)
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Todos los derechos, incluidos los de traduccidn, reimpresion y copia total o parcial de este manual
estan reservados.

La reproduccién de cualquier tipo (fotocopia, microfilm u otras) solo mediante autorizacion escrita del
editor.

Este manual contempla los ultimos conocimientos técnicos. Cambios técnicos reservados.

Declaramos que las unidades vienen calibradas de fabrica de acuerdo con las caracteristicas y en
conformidad con las especificaciones técnicas.

Recomendamos calibrar la unidad de nuevo pasado 1 afio.

© PeakTech® 03/2017/MP
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